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Distribution of Observing Manual: 
This year, an observation manual supervised by IOTA/EA will be added to the publication list.

Data analysis training:
Data analysis will be the main lecture content of this year's occultation observation workshop.



Distribute Observing Manual

2.3.2 測光結果から現象時刻の最確値を求める

図 7: フレーム露光期間の途中で掩蔽（ 減光） が起きた場合．

図 8: 回折シミ ュレーショ ンモデルにフィッ ト させて現象時刻最確値を求める図 3のビデオの解析

を行い， 現象時刻として 17h43m22.785 + / - 0.021sが得られた． 淡い星像が見られたフレー

ムのタイムスタンプの 17h43m 22.866sより も 0.081s前に現象が起きたことになる．

ビデオのコマ送り（ フレーム画像の目視） では，フレームの出力間隔が時間分解能であっ

た． ビデオに映る星像を， 静止画カメ ラと同じよう に光度測定することができれば， 光量

変化曲線（ light curve） が得られ， それを用いて， 更に時刻精度を向上させることができ

る． この測定は， Limovieや PyMovieをはじめとするビデオファ イル用の光量変化測定

ソフト ウエアを用いることで可能となる．

図 7は， 第 n フレームの露光期間の約 3 分の 1 の時点で減光が起きた場合を示してい

る． 掩蔽現象により星像が瞬時に消えたと仮定すると ， 第 n フレームにはそれ以前の 3

分の 1の明るさの星像が写っていることになる． 逆に， 星像が潜入前の３ 分の 1 の明る

さであれば， 第 n フレームの露光開始から， フレーム出力間隔の 3 分の 1 の時間後に現

象が起きたことがわかる． これにより， フレーム出力間隔より さらに精密な現象時刻を求
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of the t ime between the start of exposure of the nth frame and the frame output . Based

on this principle, Limovie creates a model of the phenomenon, including light diffract ion,

and compares it with the photometric results of the observat ion, then obtains the most

accurate t ime of the phenomenon. The light curves obtained from the observat ion and

the t ime of the phenomenon calculated from the model fit are shown in Figure 8.

図 7: When occultat ion (dimming) occurs in the middle of the exposure of the frame.

図 8: We analyzed the video shown in Figure 6, and then fit the diffract ion simulat ion model

to the light curve of the star occulted by the asteroid to obtain the most likely value of

the event t ime. As a result , we found that 17h43m 22.785 ± 0.021s was the most likely

value of the event t ime. This means that the event occurred 0.081s before the t imestamp

of 17h43m 22.866s, which is the t imestamp of the frame in which the faint star image was

seen.

2.3.3 推定時刻誤差

まず， 前項のよう な求め方をする上で誤差要因となるのは， ライト カーブ上に載ってい

るノ イズである． これらは， 撮像素子上の読み取り ノ イズや， 大気の揺らぎによる「 星の
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https://drive.google.com/f
ile/d/1nA3Dqac3Syzp9lr3
6Iy5pWM1vahl1zur/view?
usp=share_link

https://drive.google.com/f
ile/d/1Jby33vY_8QOkKQ9
sOiGwbfBbJCXrpWCi/vie
w?usp=share_link

The English version is a translation of the Japanese version. 
Some figures in the English version still have Japanese 
explanations in the figures.
We welcome your comments and feedback on both the 
Japanese and English versions. We hope to have all 
revisions completed and ready for posting on the IOTA/EA 
website by the end of IOTA/EA 2024/25.



An IOTA/EA-sponsored workshop will be held once a year.

Date:
2024 Nov. 16-17 (with the Phaethon’s observation 
campaign) 

Main topic: 
Analysis of occultation observation data

Venue: Kobe University (Rokkodai 1st Campus)

Lecturers: (TBD)
Methods for analyzing AVI data and FITS data

Occultation Observation Workshop The occultation observation workshop will provide 
training in data analysis. So that each observer can 
correctly analyze and quickly report his/her 
observation data.
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